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ZAAWANSOWANE TECHNOLOGIE

ZAUBER® TYTAN 4.0 jest to pierwsze

autonomiczne urzadzenie $z0rujgco-

zbierajgce, ktére pojawia sie w ofercie marki
Zauber®. Dzieki swoim rozmiarom,
innowacyjnym rozwigzaniom oraz wysokim
parametrom technicznym, urzadzenie to moze
by¢ uzytkowane w réznych $rodowiskach i na
réznych wielkoéciach powierzchni.

Tytan 4.0 doskonale sprawdzi sie zaréwno w

galerii handlowej, na powierzchniach
magazynowych, budynkach  uzytecznosci
publicznej lub innych komercyjnych
obiektach. Posiada nowoczesny design oraz
komunikuje sie z otoczeniem, dzieki
wys$wietlanym grafikom.

Urzadzenie zostato zaprojektowane oraz

wyprodukowane w Polsce.




AUTONOMIA

Robot jest w petni zautomatyzowanym urzadzeniem sprzatajgcym.
Samodzielnie zarzgdza procesem mycia, tadowania baterii,
oprézniania i ptukania zbiornika oraz napetniania woda czystg.

KONTROLA

Urzadzenie obstugiwane jest za pomocg aplikacji. Moze pracowac
w trybie manualnym lub autonomicznym. Raporty z wykonanych
przez robota zadan, dajg petng kontrole nad pracg maszyny.

BEZPIECZENSTWO

Maszyna wyposazona jest w najnowocze$niejsze technologie,
gwarantujgce bezpieczenstwo pracy. Robot spetnia normy
bezpieczenstwa, ktére dajg pewnos¢, ze praca na obiektach,
w trakcie uzytkowania przez ludzi nie stanowi zagrozenia.

r
c‘ ) ELASTYCZNOSC
— Robot dedykowany jest do $rednich i duzych powierzchni.

Posiada szerokie mozliwosci adaptacyjne. Parametry oraz zakres
pracy maszyny mozna dopasowac do konkretnej powierzchni.

! SKUTECZNOSC

LTI
|\ N\ Urzadzenie charakteryzuje sie duzg wydajnoscig oraz dtugim

czasem pracy na jednym natadowaniu. Gtowica myjaca z trzema
szczotkami oraz adaptacyjny docisk gwarantuje zrbwnowazone
mycie oraz doczyszczanie powierzchni.

WSPARCIE

Oferujemy pomoc we wdrozeniu urzadzenia na obiekcie oraz szkoleniu
personelu obstugujacego. Swiadczymy opieke posprzedazowa, w zakresie
Serwisu gwarancyjnego oraz pogwarancyjnego, jak rowniez

wsparcie technikéw w trakcie eksploatacji urzadzenia.
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AUTONOMIA

(AUTO

AUTONOMICZNE CZYSZCZENIE BEZ ZAANGAZOWANIA PERSONELU

Robot zostat stworzony z mysla o bezobstugowym procesie mycia. Maszyna po uprzednim wdrozeniu, porusza sie po
wyznaczone] strefie. Myje oraz osusza podtogi. W potaczeniu ze stacja dokujacq samodzielnie steruje procesem tadowania,

uzupetniania roztworu roboczego oraz oprézniania wody brudnej. Nie wymaga dodatkowej obstugi.

OPTYMALIZACJA PROCESOW MYCIA

Robot stosuje algorytmy sztucznej inteligencji do nawigacji oraz planowania trasy sprzatania. Wyznacza optymalna $ciezke

przejazdu, w celu zuzycia jak najmniejszej ilosci wody i energii, a takze wykonania pracy w mozliwie najkrétszym czasie.

AUTOMATYZACJA PROCESU tADOWANIA

Robot samodzielnie zarzadza procesem tadowania. Dzieki zastosowaniu baterii litowo-jonowych - urzadzenie moze by¢
dotadowywane w kazdym momencie, niezaleznie od aktualnego stanu natadowania. Robot posiada zabezpieczenie przed
catkowitym roztadowaniem baterii. Przy zbyt niskim poziomie, powraca do bazy i rozpoczyna tadowanie.

BEZOBSLUGOWA WYMIANA PLYNOW

Urzadzenie automatycznie powraca do stacji dokujacej w celu uzupetnienia zbiornika wody czystej, a takze oprdéznienia
zbiornika rekuperacyjnego. Robot zostat wyposazony w funkcje ptukania zbiornika wody brudnej. Czynnosc ta przebiega

automatycznie, bez koniecznosci angazowania personelu

AUTOMATYCZNE DOZOWANIE CHEMII

Maszyna wyposazona zostata w precyzyjny system dozowania chemii. System automatycznie i precyzyjnie dozuje preparat,

napetniajac zbiornik urzadzenia gotowym roztworem roboczym.




KONTROLA

OBSEUGA ZA POMOCA APLIKACJI

Robot obstugiwany jest za pomocg prostej i intuicyjnej aplikacji. W miejscu pracy urzadzenia nie jest wymagany dostep do

sieci internetowej. Urzadzenie tworzy wiasng sie¢ WI-FI. Aplikacje mozna zainstalowa¢ na dowolnym urzadzeniu (np. na
tablecie lub smartfonie).

TRYB PRACY MANUALNEJ LUB AUTOMATYCZNEJ

Urzadzenie moze by¢ obstugiwane w dwdch trybach - w trybie manualnym oraz automatycznym. W trybie manualnym -

maszyna sterowana jest przez operatora za pomoca aplikacji, w trybie automatycznym - robot pracuje autonomicznie wedtug
ustalonego planu pracy.
RAPORTY Z WYKONANYCH PRAC

Raporty z wykonanych prac, umozliwiaja analize efektywno$ci sprzatania oraz rozliczanie z klientem aktualnych kontraktow.
W znacznej mierze utatwiaja takze planowanie oraz wycene przysztych zlecef.
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BEZPIECZENSTWO

INTELIGENTNY SYSTEM OMIJANIA PRZESZKOD

Robot rozpoznaje i omija przeszkody statyczne i dynamiczne. Ponadto urzadzenie gromadzi i analizuje dane, dotyczace

napotkanych przeszkéd. Uczy sie, jakie przeszkody statyczne sa state, a jakie tymczasowe.

SYSTEM AWARYJNEGO HAMOWANIA

Urzadzenie wyposazone jest w system awaryjnego hamowania. W sytuacji, gdy czujniki bezpieczefstwa wykryja dynamicznie
poruszajaca sie przeszkode (np. cztowiek wtargnie przed maszyne) - robot natychmiast zatrzymuje sie.

ROZPOZNAWANIE PRZESZKOD TRANSPARENTNYCH

System rozpoznawania przeszkéd przezroczystych, zabezpiecza przed kolizja z przeszkodami transparentnymi. Robot

rozpoznaje przeszkody, takie jak szkto, pleksi lub inne przezroczyste przeszkody.

SYSTEM ROZNICOWANIA POZIOMOW

Robot wyposazony jest w system rozpoznawania roznicy poziomoéw, zabezpieczajacy miedzy innymi przed upadkiem ze
schoddw, czy ramp. System umozliwia réwniez zidentyfikowanie i ominiecie uskokow w nawierzchni, przez co chroni
urzadzenie przed utratg réwnowagi i ewentualnym przewréceniem sie.

NORMY BEZPIECZENSTWA |

2006/42/WE

Spetnia Dyrektywe
Maszynowa MD

~ 1SO 13854:2017

Zachowuje wymagane odstepy, w celu
unikniecia zmiazdzenia ludzkiego ciata

ISO 13857:2019
Spetnia norme dotyczacq odlegtosci bezpieczenstwa,
uniemozliwiajacych sieganie do stref niebezpiecznych

1ISO 3691-4:2020

Spetnia normy bezpieczenstwa dla wézkéw jezdniowych bez operatora
(rozumianych takze jako autonomiczne ruchome roboty) i ich syteméw



SYSTEM CZUJNIKOW TYTANA

GLOBALNY SENSOR LIiDAR 3D

Skaner laserowy 3D zapewnia petny 360° widok otoczenia,
dostarcza doktadne dane 3D w czasie rzeczywistym

KAMERY BOCZNE 3D

Okreslajq odlegtos¢ od obiektow,
znajdujgcych sie z boku maszyny.

KAMERA PRZEDNIA 3D

dlegtoé¢ od obiektéw znajdujacych sie z przodu robota ‘ ULTRADZWIEKI
y gtebi umozliwiajq bardzo doktadne mapowanie w 3D ‘. e J

‘Umozliwiaja rozpoznawanie przeszkéd
transparentnych, np, szklanych

CZUJNIK BEZPIECZENSTWA LiDAR 2D

Okresla odlegtosci od obiektéw znajdujacych sie
nisko z przodu, np. lezacych na ziemi

ELASTYCZNOSC

WYZNACZANIE STREF MYCIA NA OBIEKCIE
7/,

H Obiekt, na ktérym pracuje robot mozna podzieli¢ na strefy, np. ze wzgledu na rézne powierzchnie. Dla danej strefy ustalane

- sg indywidualne parametry mycia, dostosowane do rodzaju podtogi. Ponadto istnieje mozliwo$¢ wykluczenia z procesu mycia

okre$lonych obszaréw, poprzez utworzenie tzw. wirtualnych $cian

DOSTOSOWANIE TRYBU PRACY DO POTRZEB KLIENTA

Prace urzadzenia dostosowujemy do potrzeb klienta. Parametry czyszczenia s w petni ustawialne i mozna je przypisywac w

dowolnej konfiguracji do poszczegdlnych stref. Rozpoczecie pracy w kontretnej strefie bedzie zawsze wedtug zadanych
ustawien.
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SKUTECZNOSC

SYSTEM SZCZOTEK PLYWAJACYCH

Zespot myjacy robota zbudowany jest z 3 szczotek, ktére wzajemnie sie uzupetniaja. Uktad szczotek zapobiega pozostawianiu
miejsc niedoczyszczonych. W urzadzeniu zastosowano regulowany docisk szczotek o szerokim zakresie, co daje mozliwos¢
zatosowania urzadzenia do mycia biezacego, jak i rowniez gruntownego doczyszczania.

WYSOKA WYDAJNOSC PRACY

Robot dedykowany jest do sprzatania na srednich i duzych obiektach. Maszyna charakteryzuje sie wysoka wydajnoscig oraz
dtugim czasem pracy na jednym natadowaniu baterii.

DUZA ZWROTNOSC

Urzadzenie pomimo swoich gabarytéw, cechuje sie duzg zwrotno$cia. Szerokos¢ robota wynosi zaledwie 720 mm, dzieki temu
do transportu pomiedzy pietrami nie wymaga specjalnej windy towarowej. Z tatwoscig porusza sie po waskich przestrzeniach.
Promien skretu robota wynosi 0 metréw, dzieki temu obszary na zakretach sg doktadnie wyczyszczone.

SOLIDNA KONSTRUKCJA | NOWOCZESNY DESIGN

[ I ) Maszyna zostata zbudowana z wysokiej jakoSci komponentéw. Zespoty myjace oraz zbiorniki wykonane sa ze stali

nierdzewnej. Robota wyréznia nowoczesny design, a takze proste, przyjazne komunikaty (wyéwietlane na ekranie,
umieszczonym na przednim panelu urzadzenia).




WSPARCIE

OPIEKA WDROZENIOWA

Przy wdrozeniu robota do pracy na danym obiekcie oferujemy wsparcie techniczne, a takze szkolenie personelu w zakresie
obstugi urzgdzenia.

@ WSPARCIE TECHNICZNE

Naszym klientom zapewniamy petna opieke posprzedazowg. Nasi technicy zajmujq sie wsparciem w zakresie serwisu, obstugi
oraz wdrozenia urzadzenia na innych obiektach

GWARANCJA 24 MIESIACE

Urzadzenie objete jest 24 - miesieczng gwarancjg producenta.

STACJA DOKUJACA

Stacja dokujaca umozliwia petna automatyzacje pracy urzadzenia. Po zintegrowaniu ze stacja robot
samodzielnie zarzadza procesem tadowania baterii, uzupetniania zbiornika wody czystej, a takze

oprézniania zbiornika wody brudnej. Ponadto stacja posiada funkcje ptukania zbiornika z nieczystosciami
oraz system precyzyjnego dozowania chemii. )

DANE TECHNICZNE

zasilanie sieciowe \Y 230
zbiomik buforowy brudnej wody I 60
zbiomik na chemie (detergent) I 10
zbiomik na chemie ($rodek dezynfekujacy) | 10
przeplyw tankowania |/'min 12-18
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DANE TECHNICZNE

szerokos¢ czyszczenia
szeroko$¢ ssawy

ilos¢ szczotek talerzowych
$rednica szczotki
materiat wiosia
$rednica wiosia szczotki
nacisk na podioze

ilo$¢ obrotow szczotki
moc silnika szczotek
moc silnika ssania
zbiomik wody czystej
zbiomik wody brudnej
zbiomik na chemie
podawanie wody

wymiary (o x szer x wys)
wydajnosé

predkos¢ operacyjna

napiecie znamionowe
typ baterii

pojemnos¢ baterii
czas pracy

czas fadowania baterii

zasilanie stacji dokujacej

system czujnikow

Wszelkie dane techniczne, podane w katalogu moga ulec zmianie bez wczes$niejszego powiadomienia.

mm 700
mm 800
szt. 3
mm 260
= PPL
mm 05
kg 30-80
pm 200
w 3x300
w 400
| 60
| 60
- w stadji dokuiacej
U/min 1,7
mm 920 x 720 x 1520
m2h 2600
mis 03-1
V(DC) 48
“ litowo - jonowe
Ah 150
h do8
h do6
v 230
- globalny sensor LIDAR 3D

- szerokokatna kamera przednia 3D
- kamery boczne 3D

- czujniki ultradZzwiekowe

- czujniki bezpieczenstwa LiDAR 2D




KORZYSCI DLA KLIENTA

AUTONOMICZNA MASZYNA - PRACOWNIK XXI W.

Robot jest w stanie by¢ pracownikiem doskonatym, ktéry moze pracowac 1,5 lub 2 etaty
bez przerwy, a takze stac sie petnowartosciowym wsparciem dla persolenu sprzatajacego.
Wszelkie czynnoéci zwigqzane z procesem sprzatania przebiegaja bezobstugowo,
jednoczes$nie podlegajac petnej kontroli poprzez aplikacje. Ponadto robot wyposazony jest
w szereg zabezpieczen, eliminujac ryzyko wypadkow podczas pracy.

WZROST ZYSKOW

Robot moze pracowac bez zbednych przerw, generujac przy tym wieksze zyski dla firmy. Maszyna
dedykowana jest do czyszczenia $rednich i duzych powierzchni. Cechuje sie duza wydajnoscig oraz
dtugim czasem pracy. Wiecej pracy wykonanej w krotkim czasie, to oczywiscie wymierne korzysci.

REDUKACJA KOSZTOW

Inwestycja w urzadzenie prowadzi do redukcji kosztéw pracowniczych - maszyna dziata
bezobstugowo. Robot stosuje inteligentne algorytmy do optymalizacji procesow sprzatania
- proces ten prowadzi do obnizenia kosztow zuzycia wody oraz energii elektrycznej, a takze
do zwiekszenia efektywnosci pracy.

SZANSA NA ROZWOJ

ZAUBER® TYTAN 4.0 w szeregach firmy to prestiz, wizerunek nowoczesnej firmy oraz
szansa na rozwdj. Wysoka jako$¢ wykonanych prac, bezpieczefstwo oraz powtarzalnos¢
proceséw - daja pewnos¢ nalezycie wykonanych zlecen. Dobre rekomendacje i zadowolenie
zleceniodawcy, to szansa na nowe kontrakty. Wydajna maszyna, o duzych mozliwosciach
adaptacyjnych daje mozliwo$¢ rozwoju i ekspansji firmy na nowe obiekty.

WSPARCIE WDROZENIOWE

Wraz z robotem oferujemy pomoc naszych technikéw. Gwarantujemy opieke podczas
wdrazania robota do pracy na danym obiekcie, a takze szkolenie personelu z zakresu
obstugi urzadzenia. Stuzymy takze wsparciem doradczym podczas catego okresu pracy
robota. Ponadto urzgdzenie objete jest 24 - miesieczng gwarancjg.

00O O N
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ZAUBER"

maszyny czyszczace

+48 508-253-439
handlowy@zauber.pl
www.zauber.pl/tytan
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